Formalizacién e implementacion roboética de la adquisicion
competencial en el desarrollo para la satisfaccidén de los

Requisitos de Autocuidado Universales

INTRODUCCION

El desarrollo vital incorpora la progresiva adquisicion competencial para el cuidado,
incluyendo esferas facticas, cognitivas y volitivas. Estas son desarrolladas y
transferidas progresivamente mediante el aprendizaje con el propdésito de mantener

la vida.

La robotica se plantea como una herramienta de aprendizaje que permite la
adquisicion competencial. Atendiendo a ello, se formula el siguiente objetivo:

OBJETIVO

Implementar un robot que promueva el desarrollo competencial del nifio en el

cuidado.
METODO
Metodologia deductiva, siguiendo las fases de construccion de un Sistema Experto:

e Extraccion y educcion de conocimiento.

e Representacion mediante tabla de Karnaugh

e Seleccion de herramienta: robot Zowi®, software Arduino®, Tablet.

e Verificacion y validacion por grupo de expertos de Enfermeria y Ciencias de

la Computacion.
RESULTADOS

Se implement6 un robot que invita al nifio a realizar una determinada accion para
satisfacer un requisito acorde a su estado de desarrollo. Ante ello el nifio lo hara o
no, captandolo el robot mediante sensores, y actuando éste de una manera u otra:

alegre y estando dispuesto para el juego cuando lo realiza o preocupandose y



siguiendo insistiendo para que el nifio los realice. El robot emitird una salida de
informacién diferente en funcion de cémo el nifio ha realizado este cuidado,

recordandole en la siguiente vez que se encuentren.

CONCLUSION

Este robot se plantea como un compafiero de juego para nifios y un agente

motivador en la adquisicion competencial del cuidado.



